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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z rozbidrka elementow drog, kraweznikow i
przepustow.

1.3. Zakresrobdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych
Z rozbiorka:
- warstw nawierzchni,
- przepustow

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne’
pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogblne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogoélne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace spr zetu

Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogoblne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbidrki

Do wykonania rob6t zwiazanych z rozbiorka elementéw drég, kraweznikOw i przepustow
moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej:
- ladowarki,
- zurawie samochodowe,
- samochody cigzarowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
- frezarki nawierzchni,
- koparki.



4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, ogrodzen i przepustdw obejmuja usuniccie z
terenu budowy wszystkich elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja
projektowa (Przedmiar robot).

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w
SST .

W przypadku usuwania warsw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych,
nalezy spetni¢ warunki okreslone w SST D-05.03.11 ,, Recykling”.

W przypadku rob6t rozbiorkowych przepustu nalezy dokonat:

- odkopania przepustu,

- rozbicia elementow, ktérych nie przewiduje si¢ odzyskat, w sposob reczny Iub
mechaniczny z ew. przecigciem pretéw zbrojeniowych i ich odgigciem,

- demontazu prefabrykowanych elementéw przepustéw (np. rur, elementow skrzynkowych,
ramowych) z uprzednim oczyszczeniem spoin i czgsciowym usunigciu taw, wzglednie
ostroznego rozebrania konstrukcji  kamiennych, ceglanych, klinkierowych itp. przy
zatozeniu ponownego ich wykorzystania,

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST stgja Sie¢ wiasnoscia Wykonawcy, powinny by¢
usunigte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow drog i przepustow znajdujace Sig w
migjscach, gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe,
powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczeg6lnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sig
w nich wody opadowsej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy
wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagescié
zgodnie z wymaganiami okreslonymi w SST D-02.00.00 ,, Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne’
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do
powtornego wykorzystania.



Zageszczenie gruntu  wypetnigjacego ewentualne doty po usunigtych elementach
nawierzchni, kraweznikbw i przepustdw powinno spetnia¢é odpowiednie wymagania
okreslone w SST D-02.00.00 ,, Roboty ziemne”.
7.OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa rob6t zwiazanych z rozbiorka elementéw drog i ogrodzen jest:
dla nawierzchni i chodnika - m? (metr kwadratowy),
- dlaprzepustéw i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych - m* (metr szescienny),
b) prefabrykowanych betonowych, zelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne’
pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogblne ustalenia dotyczace podstawy ptathosci podano w SST D-M-00.00.00
» Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe
Cena wykonania robét obejmuje dla rozbidrki przepustu:
- odkopanie przepustu, fundamentéw, faw, umocnien itp.,
rozebranie elementdw przepustu,
- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
zasypanie dotow (wykopow) gruntem z zageszczeniem do uzyskania Is 3 1,00 wg BN-
77/8931-12[9],
- uporzadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nor my
1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.



