SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Kod CPV 45233120-6

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowe) specyfikacji technicznej (SST) s
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem trasy
drogowej i jej punktodw wysokosciowych.,



1.2. Zakres stosowania SST

Udalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czynnosciami  umozliwiajacymi i majacymi na celu
odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz potozenia obiektéw inzynierskich.

1.2.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robGt pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow

wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia Sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtdwnych osi
trasy i punktow wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0sl),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

€) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposdb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Punkty gtowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.3.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”
pkt 1.4.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogblne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. SPRZET
2.1. Ogélne wymagania dotyczace spr zetu

Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania
ogolne” pkt 3.

2.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé
nastgpujacy sprzet:
- niwelatory,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych
powinien gwarantowac¢ uzyskanie wymagane] doktadnosci pomiaru.

3. TRANSPORT

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00
» Wymagania ogolne” pkt 4.



3.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet | materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami
transportu.

4. WYKONANIE ROBOT
4.1. Ogolne zasady wykonania rob6t

Ogblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

4.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi
Ingtrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego
dane zawiergjace lokalizacj¢ i wspdirzedne punktow gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegbtowego
wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inspektora Nadzoru o
wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych trasy i (lub) reperow
roboczych. Btedy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizaci
robét naleza do obowiazkow Wykonawcy.

4.3. Odtwor zenie os trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu 0 dokumentacje projektowa oraz
inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu Sieci
poligonizacji paastwowej albo inngj osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji
projektowey.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtdwnych i w punktach
posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz
nie rzadziej niz co 50 metrow.

4.4. Wyznaczenie przekroj Ow popr zecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi
nasypow i wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z
dokumentacja projektowa oraz w miegjscach wymagajacych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora
Nadzoru.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne’
pkt 6.



6. OBMIAR ROBOT
6.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”
pkt 7.

6.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady odbioru robd6t

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 8.
7.2. Sposob odbioru robdt

Odbior robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na
podstawie szkicow i dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub protokétu z kontroli
geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00
» Wymagania ogolne” pkt 9.

8.2. Cenajednostki obmiarowe

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
- zagtabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwigjace odszukanie i ewentual ne odtworzenie.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

. Ingrukcjatechniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

. Ingtrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

. Ingtrukcjatechniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

. Ingtrukcjatechniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Ingtrukcjatechniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy redlizacyjne, GUGIK 1983.
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