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D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
(ROBOTY POMIAROWE )

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacghtécznej (ST) $ wymagania dotyeze
wykonania i odbioru rob6t zwrzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdwsokaciowych (
roboty pomiarowe ) w ramach zadanjBudowa ulic Bolestawa Chrobrego i Krélowej Jadwigi we
Whadystawowie”

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (ST) stosoyesigako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu realizacji rob6t wymienionych w pl 1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofyczasad prowadzenia robét amanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz poteenia obiektow isynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysal@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zganych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@iowych

wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokawego punktdw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzaaiie 0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&imwych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrartaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2.Pozostate okgenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdtne” pkt 1.4.

1.5. OgoIne wymagania dotycgce robot
Ogblne wymagania dotygze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjié 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materialow

Ogo6lne wymagania dotygaze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o déagokoto 0,50 metra.
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Pale drewniane umieszczone poza geanidot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny miet $rednicz od 0,15 do 0,20 m i diugdod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nayestosowd paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugasci okoto 0,30 m, a dla punktdw utrwalanych w isggoej nawierzchni bolce stalovéeednicy 5 mmi
dtugdéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig dtugas¢ okoto 0,50 mi przekroj prostaky.

3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” skt
3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysckowych naley stosowaé nas¢pujacy sprat:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kv wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadsad pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatlow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy sma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z obowdujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do
7).

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien pregepd Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizack i wspétrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawejo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiaatzg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawénzyniera o wszelkich kidach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéwboczych. Bidy te powinny by usunite na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&kone w dokumentacji projektowejas
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rxine terenu istotnie
réznia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien pagomit o tym Ireyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinn@ Bmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji
przez Irtyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g z rénic rzdnych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostapn wykonane na koszt
Zamawiajicego. Zaniechanie powiadomieniaziniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku
obciaza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére baaujna pomiarach Wykonawcy, nie mody rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyhmera.
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Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i pungit¥rednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w
oznaczenia okétajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterysgykpotozenie tych punktéw. Forma i
wzér tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzmiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochfomszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze
czasie trwania robét. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaagijo zostan zniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostatle prace pomiarowe konieczne patawvidtowej realizacji robdt nate do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azéakdownzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicrob6t ziemnych. Maksymalna odlegtgpomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach
prostych nie meze przekracza 500 m.

Zamawiajicy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdtosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegkt miedzy reperami roboczymi wzdtutrasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskpowinna by odpowiednio
zmniejszona, zalmie od jego konfiguracji.

Repery robocze natg zalay¢ poza granicami robét zagzanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzysicych. Jako repery robocze ma wykorzysta punkty state na stabilnych, istriejch
budowlach wzdt trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeopocze nalgy zatary¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw steyoh, osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzaj
osiadanie, zaakceptowany przezyhiera.

Rzdne reperéw roboczych naleokresla¢ z tak doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostj niwelacg podwéjrm w nawkazaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawiecaj wyrane i
jednoznaczne okgkenie nazwy reperu i jegog¢ane;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentacprojektowg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okridonej w dokumentacji projektowe;.

0§ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayrdescz nie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtrasly w stosunku do dokumentacji projektowej
nie maze by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne
niwelety punktéw osi trasy natg wyznaczy z dokltadnécia do 1 cm w stosunku do ednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie natery¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczgdy Wykonawca robot zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgdopoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawgdzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okgéenie granicy robot), zgodnie z dokumentagrojektows oraz w miejscach
wymagajicych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzerbatrow miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow nabg stosowé dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalgy stosowa w przypadku nasypow o wysale przekraczajcej 1 metr oraz wykopow
gtebszych nk 1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu
oraz geometrii trasy drogowej. Odleggota co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych
przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztalcie zgodnym z dokumentagjrojektow.
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysé@owych
nalezy prowadzé wedtug ogdlnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,465%7)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®PNymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest m (metr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OglIne zasady odbioru robot
Ogoélne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0Q0Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru robot

Odbiér robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie ¢agie na podstawie szkicow i
dziennikébw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu mtkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotysze podstawy ptatiei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena 1000 m wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trgnktéw wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&mwych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytgezeniem dodatkowych przekrojéw,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrartaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatadej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platn@g¢ robét zwhzanych z wyznaczeniem obiektdbw mostowych jestaupw koszcie roboét
mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdélne zasady wykonya@nac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pai@GiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalmowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgéciowe, GUGIK 1979.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne38{J1983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUD83.

Nogakw
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D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacihtécznej (SST) & wymagania dotyexe
wykonania i odbioru robét zwzanych z rozbiérkelementéw drég
w ramach zadaniaBudowa ulic Bolestawa Chrobrego i Krélowej Jadwigi we dlyistawowie”

1.2. Zakres stosowania ST
Szczego6towa specyfikacja techniczna (ST) stosojesigako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu realizacji robdt wymienionych w pl 1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofyzasad prowadzenia robét azanych z rozbiork
— rozbiorka chodnika i kraggnikéw

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,W\agrania ogdine” pkt 1.4.

1.5. OgdIne wymagania dotycgce robot
Ogélne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogjopkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogéblne wymagania dotysaze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” ikt
3.2. Sprzt do rozbidrki

Do wykonania robot zwizanych z rozbiérk elementow drog, ogrodiei przepustdow mze by
wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przezyniera:
- spycharki,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,
— samochody eizarowe,
- zrywarki,

— mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogélne wymagania dotyaze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangi&ne” pkt 4.
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4.2. Transport materiatlow z rozbidrki

Materiat z rozbidérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-NM@O0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozhiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drdg, obejmuwjsungcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumengggjojektows, SST lub wskazanych przezyniera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaojventaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej,
Inzynier mare polect Wykonawcy sporgzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékamy
przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mima wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w SST lub przez
Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastesioem frezarek drogowych, najespeni
warunki okrélone w SST D-05.03.11 ,Recykling”.

Wszystkie elementy niiwe do powtdrnego wykorzystania powinnycbysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staje wtasndgcia Wykonawcy, powinien on przewdé
je na miejsce ok&one w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST st wtasndgcia Wykonawcy, powinny k¥ usunite z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozhidrce elementéw dragpjdupce se w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentag projektowy beda wykonane wykopy drogowe, powinny byymczasowo zabezpieczone. W
szczegOlnéci nalezy zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewidujee sivykonania wykopéw drogowych nade wypetni,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otegzjo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci robét
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbidrkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplétiavykonanych rob6t rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przearngeh do powtdrnego wykorzystania.

Zag:szczenie gruntu wypelniggego ewentualne doty po usgtyich elementach nawierzchni, ogroflze
przepustow powinno spetdimdpowiednie wymagania oklene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarovs rob6t zwazanych z rozbidrkelementéw drdg:
- dla nawierzchni i chodnika -metr kwadratowy),
- dla kraweznika, opornika, obrza, - m (metr),
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatdei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidwkicelu ponownego jejzycia, z ut@eniem na
poboczu,
— zatladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
- wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiérki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wghika zagszczenia gruntu.



